1. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми переводу двійкового числа з порту 2 в двійково-десятковий формат і видачі результатів в порт 3, якщо бі​ти 1 і 3 порту 1 встановлені в логічну "1".

2. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для реалізації дешифратора 2→4. Входи і виходи дешифрато​ра – виводи порту 2.
3. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для реалізації шифратора 4→2. Входи і виходи дешифрато​ра – виводи порту 0.
Main:


mov  P.0,#0

jnb P0.0, M1

M1:

jnb P0.1, M2

setb P0.4

M2:

jnb P0.2,M3
setb P0.5

M3:


jnb P0.3, M4


setb P0.4

M4:


setb P0.5

Jmp Main
4. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для вимірювання часового інтервалу між приходом двох імпульсів на входи Р2.2 і Р2.3 програмно. Результат в мікросекундах видати в порт 1.
5. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми очікування заданого коду 0816 на лініях порту 1 і коду 0916 на лініях порту 2. Після приходу цих кодів встановити біт 3 порту 3 в логічний "0".
Main:

M1:

mov A,#08h

cjnc A,P1, M1

mov A,#09h

cjnc  A,P2,M1

clr P3.3

jmp Main

6. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми зчитування молодшої тетради даних з пор​ту 1 і видачі її у старшу тетраду порту 2, якщо дані не рівні ну​лю.
  main:

clr A

mov acc.0, P1.0

mov acc.1, P1.1

mov acc.2, P1.2

mov acc.3, P1.3

xrl A, #0

jz main

      rlc A

      rlc A

      rlc A

      rlc A

mov P2, A

jmp Main
7. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми переводу двійкового числа з порту 2 в двійково-десятковий формат і видачі результатів в порт 3, якщо бі​ти 1 і 3 порту 1 встановлені в логічну "1".

8. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для реалізації періодичного вихідного сигналу (меандр) на виводі Р1.0 з періодом 120 мікросекунд за допомогою таймера/лічильника 0.
9. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для реалізації затримки на 8 мілісекунд імпульсів, що поступають на вхід Р1.0, і видачі їх на Р1.1 за допомогою таймера/лічильника 0.
Main:

mov C,P1.0

call Delay

mov P1.1,C

jmp Main

Delay:

Mov R0,#31

M1:

mov P1,#255

M2:

djnz R1,M2

djnz R0,M1

ret
10. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для реалізації регістра пам’яті на 7 розрядів. Входи – порт 2, виходи – порт 0.
Main:
mov A,P2

mov R0,A

mov P0,A

M1:

mov  A,P2

xrl A,R0

jz M1

jmp Main
11. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для реалізації D-тригера, входи і виходи – виводи порту 2.
Main:
mov C,P2.0

anl C,P2.1

mov ACC.0,C

mov C,/P2.1

anl C,P2.2

orl C,ACC.0

mov P2.2,C
mov P2.3,/C

jmp Main
12. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для реалізації синхронного RS-тригера, входи і виходи – виводи порту 1.

Main:

mov C,P1.2

orl C,P1.1

anl C, /P1.0

mov P1.2,C

mov P1.3,/C

anl C,P1.0

anl C,P1.1

orl C,P1.2

mov P1.2,C

mov P1.3,/C

jmp Main
13. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для реалізації мультиплексора 4→1. Входи і виходи – виводи порту 1.
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 main: mov acc.0,  P1.5

        mov acc.1,  P1.6

        xrl A, #0

        jz M2

        jnz M1

M1: mov P1.4, P1.0

       jmp main

M2: xrl A, #1

       jz M4

       jnz M5

M3: mov P1.4, P1.1

       Jmp main

M4: xrl A, #2

        Jz  M6

        Jnz M5

M5: mov P1.4, P1.2

       Jmp main

M6: xrl A, #3

       Mov P1.4, P1.3

       Jmp main
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На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для реалізації JK-тригера. Входи і виходи – виводи порту 2
  main:

mov acc.0, P2.0

mov acc.1, P2.1

mov acc.2, P2.3

xlr c, acc.0

xlr c, acc.1

mov  P2.2, c

xrl c, acc.0

mov P2.3, c

jmp Main

15. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для реалізації періодичного сигналу (меандр) з періодом 1 с на виводі Р1.0.
16. На мові асемблера МК51 написати фрагмент програми для вимірювання часового інтервалу між приходом двох імпульсів на входи Р2.2 і Р2.3 програмно. Результат в мікросекундах видати в порт 1.

main:

        mov c,  P2.2

        jc Timer

        jmp main

Timer: 

        Mov Tmod, #01110000b

M1: mov c, P2.3

        Jc M2

        jmp M1

M2: mov A, TL

mov P1.0, acc.0

mov P1.1, acc.1

mov P1.2, acc.2

mov P1.3, acc.3

mov P1.4, acc.4

mov P1.5, acc.5

mov P1.6, acc.6

mov P1.7, acc.7

jmp Main

17. Скласти схему мікропроцесорної системи на базі мікро-ЕОМ КР1813ВЕ1А. Реалізувати на мові асемблера цифровий фільтр другого порядку (цифровий резонатор) з параметрами 

частота дискретизації 8 кГц;

середня частота смуги пропускання 300 Гц;

добротність 60;

максимальний коефіцієнт підсилення 0,85
